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ABSTRAK 

 

Otomasi sistem pengolahan air payau menjadi air minum dengan prinsip reverse 

osmosis berbasis microcontroller, merupakan sistem pengolahan air payau menjadi air 

minum yang dapat dikontrol menggunakan microcontroller. Microcontroller yang 

digunakan pada sistem ini adalah arduino mega yang memiliki pin yang lebih banyak 

dibanding arduino lainnya. Sistem ini merupakan prototipe alat yang dapat menghasilkan air 

layak minum untuk ayam. Dalam pengoperasian Otomasi sistem  diperlukan data parameter 

yang ada dalam proses pengolahan air tersebut yaitu pH, kejernihan air, kepadatan larutan, 

serta ketinggian air. Untuk dapat mengetahui nilai parameter tersebut perlu dipasang sensor-

sensor yaitu sensor pH, turbidity sensor, TDS sensor dan water level sensor. Data parameter 

yang dibaca oleh sensor-sensor tersebut akan ditampilkan pada LCD. Dalam sistem ini 

terdapat dua cara untuk pengontrolan yaitu secara manual dan secara otomatis yang dapat 

kita pilih dengan menekan tombol push button. Untuk pengontrolan manual menggunakan 

push button lain yang akan mengontrol aktuator dan pengontrolan secara otomatis 

menggunakan sensor-sensor sebagai parameter untuk menggerakkan aktuator. Aktuator pada 

penelitian ini berupa pompa celup (submersible), jetpump dan pompa aerator. Air yang diolah 

adalah air payau dan hasil dari pengolahan ini adalah air bersih yang memiliki tingkat kadar 

pH, turbidity dan TDS yang sesuai dengan standar minum yang akan diberikan untuk ayam. 

Kata kunci : Otomasi; Air payau; Pengolahan air payau; Reverse osmosis; Microcontroller.  
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ABSTRACT 

 

Automation of the brackish water treatment system into drinking water with the 

principle of reverse osmosis based on a microcontroller, is a system for treating brackish 

water into drinking water that can be controlled using a microcontroller. The 

microcontroller used in this system is an arduino mega which has more pins than other 

arduinos. This system is a prototype of a tool that can produce potable water for chickens. 

In operating the automation system, it is necessary to have parameter data in the water 

treatment process, namely pH, water clarity, solution density, and water level. To be able to 

determine the value of these parameters, it is necessary to install sensors, namely pH sensors, 

turbidity sensors, TDS sensors and water level sensors. Parameter data read by these sensors 

will be displayed on the LCD. In this system there are two ways to control, namely manually 

and automatically which we can choose by pressing the pushbutton. For manual control 

using another pushbutton that will control the actuator and automatic control using sensors 

as parameters to move the actuator. The actuators in this study are submersible submersible 

pumps, jet pumps and aerator pumps. The treated water is brackish water and the result of 

this treatment is clean water that has levels of pH, turbidity and TDS that are in accordance 

with drinking standards that will be given to chickens. 

Keywords: Automation; Brackish water; Brackish water treatment; reverse osmosis; 

microcontroller. 
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