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INTISARI

Untuk memaksimalkan penyerapan energi matahari dalam bentuk sudut tegak
lurus panel surya dengan matahari perlu adanya sebuah metode untuk
mengimplementasikan sistem panel surya yang dapat terus mengikuti pergerakan
arah matahari. Untuk mengetahui besaran daya yang dihasilkan oleh panel surya
dapat dilakukan dengan membuat suatu sistem monitoring. Tujuan dari membuat
sistem monitoring ini agar pengguna dapat dengan mudah mengetahui besaran
daya yang dihasilkan dan mengetahui rpm dari sebuah motor DC untuk
menggerakkan posisi panel surya, dengan menggunakan metode Internet Of Thing
(lot), monitoring bisa dilakukan dari jarak jauh. Pada perancangan ini
menggunakan sensor cahaya photodioda yang berfungsi sebagai pendeteksi
pergerakan matahari agar selalu tegak lurus dengan arah matahari, NodeMCU
sebagai mikrokontroler untuk memberi perintah pada sistem kendali dan motor
DC linier menjadi penggerak untuk mengubah posisi panel surya. Hasil dari
penelitian ini menunjukan bahwa sistem yang dibuat mampu menggerakkan panel
surya sesuai dengan arah datangnya sumber cahaya. Dan hasil daya yang
didapatkan panel surya sangat berpengaruh dari pembacaan sensor cahaya

photodioda.

Kata Kunci: Internet Of Things, solar tracker, microkontroler NodeMCU ESP32,

sensor cahaya photodioda, monitoring



ABSTRACK

To maximize the absorption of solar energy in the form of a solar panel's
perpendicular angle to the sun, it is necessary to have a method for implementing a
solar panel system that can continuously follow the direction of the sun. To find
out the amount of power generated by solar panels can be done by creating a
monitoring system. The purpose of creating this monitoring system is so that users
can easily find out the amount of power generated and know the rpm of a DC
motor to drive the position of the solar panels, using the Internet Of Thing (lot)
method, monitoring can be done remotely. This design uses a photodiode light
sensor which functions as a detector of the sun's movement so that it is always
perpendicular to the sun's direction, NodeMCU as a microcontroller to give orders
to the control system and a linear DC motor as the driving force to change the
position of the solar panels. The results of this study indicate that the system
created is capable of moving the solar panels according to the direction of the light
source. And the results of the power obtained by the solar panel are very influential
from the reading of the photodiode light sensor.

Keywords: Internet Of Things, solar tracker, NodeMCU ESP32 microcontroller,

photodiode light sensor, monitoring
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