
107 

 

BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

5.1 Kesimpulan 

Berdasarkan hasil penilitian dan pembahasan yang sudah diuraikan pada Bab IV 

penilitian ini  dapat disimpulkan sebagai berikut. 

1.  Fungsi alih sistem digunakan sebagai pendekatan sistem optimalisasi pengendali PI 

dan perancangan pengendali PID tekanan discharge pompa transfer dengan nilai 

fungsi alih proses tekanan discharge pompa transfer  
𝑃𝑜

𝑃𝑖
=

𝟏

𝟖𝟒.𝟖𝟏𝟏𝒔+𝟏
 ,  fungsi alih 

transmitter tekanan 𝐻(𝑠) =
𝟎.𝟎𝟓𝟑𝟑

𝟎.𝟓 𝒔+𝟏
,  fungsi alih pengendali tekanan =  

𝟏𝟔.𝟔𝟓𝒔+𝟏.𝟏𝟏𝟏𝟏

𝟏𝟓𝒔
  

dan fungsi alih kontrol valve = 
𝟏𝟖𝟓𝟔.𝟐𝟗

𝟓.𝟓𝟖𝟖𝟒𝟕 𝒔+𝟏
  

2. Optimalisasi pengendali PI tekanan discharge pompa transfer menghasilkan Kp = 

0.3 dan Ki = 100 detik 

3. Respon sistem pengendali PI tekanan discharge pompa transfer menghasilkan nilai 

overshoot 17.7%. 

4. Perancangan pengendali PID tekanan discharge pompa transfer menghasilkan Kp 

= 0.5, Ki = 30 detik dan Kd = 5 detik. 

5. Respon sistem pengendali PID tekanan discharge pompa transfer menghasilkan 

nilai overshoot 5.1% dan waktu tunak 23 detik. 

 

5.2 Saran 

Berdasarkan hasil penelitian maka penelitian selanjutnya perlu mempertimbangakan 

adanya kondisi disturbance/gangguan dan kejadian drop tekanan sepanjang aliran pipa 

sistem pengendali tekanan discharge pompa transfer. Juga menarik untuk diteliti 

analisis lebih lanjut pada penyebab tidak optimalnya pengendali tekanan discharge 

pompa transfer saat ini. 
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