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BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

Setelah dilakukan serangkaian pengujian dan penelitian , maka penulis 

dapat mengambil kesimpulan dan saran mengenai proses pemisahan inti dan 

cangkang sawit pada pabrik sawit berbasis arduino. 

5.1  Kesimpulan 

1. Alat pengontrolan berat jenis untuk pemisahan inti dan cangkang sawit 

pada pabrik sawit berbasis arduino telah bekerja dengan baik, karena 

bekerja sesiau setting yaitu 1,12-1,14 N/𝑚3 

2. Tampa di tambahkan CaCo3 maka inti dan cangkang sawit akan terbenam 

hal tersebut di karenakan berat jenis inti 1,05 N/𝑚3 dan cangkang1,15 

N/𝑚3 lebih berat dari berat jenis air 1 N/𝑚3 

3. Ketika di tambahkan CaCo3 dengan pembacaan sensor maka inti akan 

mengapung dan cangkang akan terbenam seting sensor di range 1,12-1,14 

N/𝑚3 

4. Berat jenis air yang dapat membuat inti mengapung dan cangkang adalah 

1,12-1,14 N/𝑚3 

5.2  Saran 

Dari hasil perancagan dang pengujian dapat diajukan beberapa saran: 

1. Untuk lebih memaksimalkan pengontrolan berat jenis untuk pemisahan 

maka di gunakan sensor jarak yang sensitifitasnya lebih tinggi, dan 

menggunakan sensor berat jenis 

2. Perlu menggunakan tipe lain pada beberapa komponen seperti sensor jarak 

di karnakan  sensor jarak sering eror ketika beroperasi/ bekerja 

3. Untuk lebih mengobtimalkan pengaturan kinerja sensor warna maka kita 

harus mengatur intensitas cahaya di sekitaran sensor dengan cara menutup 

sekeliling sensor dengan warna hitam dan juga genggunakan glass duga 

berbahan kaca. 

4. Untuk penelitian selanjutnya, bisa dilakukan pengembangan pada proses 

pangambilan inti dan cangkang yang telah terpisah setelah pemisahan inti 

dan cangkang. 
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