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KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan

Setelah dilakukan pengujian hasil perancangan bangun alat pemogram control

robot arm 5 dof berbasis Arduino, maka dapat disimpulkan sebagai berikut :

1. Pada perancangan ini terdapat 5 derajat kebebasan (5 DOF) pada robot
arm dengan penggerak motor stepper dan motor servo MG98.

2. Pada perancangan ini terdapat 5 derajat kebebasan (5 DOF) yang
masingmasing dapat diprogram dengan push button yang kemudian di
record dan tersimpan pada microSD.

3. Berdasarkan penelitian ini kita dapat memprogram robot arm dengan
mudah menggunakan push button tanpa menggunakan bahasa

pemograman untuk tiap gerakannya.

5.2 Saran
Berikut saran yang ingin dikembangkan pada penelitian ini :
1. Sebaiknya untuk program tangan robot ditambahkan lagi agar fungsinya

menjadi lebih banyak.
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