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BAB V 

PENUTUP 

5.1 Kesimpulan 

Berdasarkan simulasi yang telah dilakukan menggunakan autodesk inventor 

ditarik kesimpulan sebagai berikut. 

1. Pada rangka mio yang disimulasikan diketahui tegangan von misses 

maksimumnya sebesar 153,4 MPa, minimumnya sebesar 0,00084 MPa, 

displacment maksimumnya 1,278 mm, minimumnya0,00039 mm, dan safety 

factor maksimumnya 15 ul,sedangkan minimumnya 1,35 ul 

2. Pada rangka konversi yang disimulasikan terjadi penurunan tegangan von 

misses dimana nilai maksimumnya 128,7 MPa, minimumnya 0,00104666 

MPa. Pada displacement juga terjadi penurunan dimana nilai maksimumnya 

0,5252 mm, nilai minimumnya 0,0005 mm, Sedangkan safety factor terjadi 

peningkatan dengan nilai maksimumnya 15 ul dan nilai minimumnya 1,61 ul. 

5.2 Saran 

Pada saat melakukan konversi sepeda motor listrik harus memperhatikan posisi 

yang akan dikonversi menjadi sepeda motor listrik agar lebih mudah dalam 

pengerjaan dan tidak mengganggu komponen lainnya. Sepeda motor motor listrik ini 

diproduksi secara massal dalam upaya pengurangan penggunaan BBM dan dapat  

menggunakan rangka bekas agar bisa dipakai kembali.  
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