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ABSTRAK 

 

Dalam dunia perminyakan khususnya di divisi Electric Submersible pump 

(ESP), motor controller digunakan untuk pengendali dan proteksi motor ESP. 

Salah satu dari motor controller itu ialah Vortex VMC-100. Controller ini adalah 

controller tipe lama dan tidak mendukung untuk sistem scada, harus ada 

perangakat tambahan agar bisa di hubungkan dengan sistem scada. Sehingga 

apabila salah satu pompa sumur ada yang off, maka tidak bisa dimonitor dari jarak 

jauh. Pada skripsi ini penulis akan merancang alat tambahan pada controller 

vortex, dimana alat ini nantinya akan memberi pesan notifikasi berupa SMS 

kepada operator area untuk segera melakukan pengecekan pada sumur tersebut, 

komponen utama alat ini terdiri dari Arduino dan SIM 800L. Sistem ini 

memanfaatkan output tegangan dari controller vortex menuju contactor. Arduino 

akan memproses data sensor dari tegangan output controller vortex dan SIM 800L 

akan mengirimkan pesan notifikasi berupa SMS kepada operator area, jika 

ouptput tegangan ada maka akan dapat pesan sms sumur xyz ON, dan ketika 

tegangan tidak ada maka akan mendapat pesan sumur xyz OFF. Dengan adanya 

sistem ini di harapakan penanganan sumur yang OFF bisa diketahuai dan di 

tangani dengan cepat untuk mengurangi kehilangan barel minyak per hari.  

Kata kunci : Motor controller, SMS, Arduino Uno, Monitoring, GSM Shield 
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