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ABSTRAK 

 

Motor induksi 3 phasa merupakan sebuah mesin listrik yang mampu mengubah 

energi listrik menjadi energi mekanik. Saat pengoperasian motor secara langsung, 

persoalan utama mengenai besarnya arus pengasutan yang diserap oleh motor cukup 

besar mencapai 5 sampai 7 kali arus dan juga terjadinya penurunan tegangan sesaat 

pada jaringan yang dapat mengganggu kinerja beban-beban lainnya pada bus atau 

feeder tersebut dan juga kerusakan mekanis rotor. 

Dari uraian diatas maka, bagaimana cara menurunkan besarnya arus pengasutan. 

Untuk mengurangi besarnya arus pengasutan saat pengoperasian motor dengan 

menggunakan peralatan pengasutan motor yang terdiri dari beberapa pilihan metode 

pengasutan seperti Auto transformer, softstarter,Bintang-segitiga,tahanan luar dan lain 

sebagaianya,  

Namun dalam penelitian ini digunakan metode direct on line dan metode 

pengasutan Auto trafo sebagai pembanding dengan mensimulasikan menggunakan 

software Etap Power Station sehingga didapat nilai parameter kelistrikan seperti : 

Metode direct on line: 

a. Nilai arus starting 396 Ampere atau 446% dari arus nominal (88,7 ampere) 

b. Drop tegangan di bus 3714,9 Volt atau 89,3% dari tegangan nominal (4160V) 

c. Kecepatan maksimum motor 1774 rpm terjadi slip 1,43% dari 1800 rpm 

d. Torsi start motor 559 lb-ft atau 27,1% dari torsi nominal motor (2062,5lb-ft) 

Metode auto transformer pada satu tahap yaitu tapping 65 persen selama 4 detik: 

a. Nilai arus starting 201,6 Ampere atau 178,8 persen dari arus nominal 

b. Drop tegangan di bus 3968,6 Volt atau 95,4% dari tegangan nominal (4160V) 

c. Kecepatan maksimum motor 1774 rpm terjadi slip 1,43% dari 1800 rpm 

d. Torsi motor starting 270,2 lb-ft atau 13,1 persen dari torsi nominal motor 

Dari hasil simulasi etap didapatkan bahwasanya arus starting metode pengasutan auto 

transformer lebih kecil disbanding pengasutan langsung atau direct on line. 

Kata Kunci : Pengasutan motor induksi Metode Direct On Line dan Auto 

Transformator, Starting Motor Induksi tiga Phasa Berdasarkan Standard NEMA 
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ABSTRACT  

 

Three phase induction motor is an electrical machine that is capable of converting 

electrical energy into mechanical energy. When operating the motor directly, the main 

problem is the amount of starting current absorbed by the motor which is quite large, 

reaching 5 to 7 times the current and also the occurrence of a momentary voltage drops 

in the network which can disrupt the performance of other loads on the bus or feeder 

and also mechanical damage of rotors. 

From the description above, how to reduce the amount of starting current. To 

reduce the magnitude of the starting current when operating the motor by using motor 

starting equipment which consists of several choices of starting methods such as auto 

transformer, soft starter, triangle star, external resistance and so on, 

However, in this research, the direct online method and the auto transformer 

starting method were used as a comparison by simulating using the Etap Power Station 

software to obtain electrical parameter values such as: 

Direct online method : 

a. Starting current value 396 Amperes or 446% of nominal current (88.7 ampere) 

b. Voltage drops on the bus 3714.9 Volt or 89.3% of nominal voltage (4160V) 

c. The maximum speed of the motorbike is 1774 rpm and there is a slip of 1.43% 

from 1800 rpm 

d. Motor starting torque 559 lb-ft or 27.1% of motor nominal torque (2062.5lb-ft) 

The auto transformer method at one stage is tapping 65 percent for 4 seconds : 

a. The starting current value is 201.6 Amperes or 178.8 percent of the nominal  

b. Voltage drops on the bus 3968,6 Volt or 95.4% of nominal voltage (4160V) 

c. The maximum speed of the motor is 1774 rpm and slip of 1.43% from 1800rpm   

d. Starting motor torque is 270.2 lb-ft or 13.1 percent of the motor's nominal  

From the etap simulation results, it is found that the starting current of the auto 

transformer starting method is smaller than that of direct on line starting. 

Kata Kunci : Starting induction motors Direct On Line and Auto Transformer 

Methods, Starting Three Phase Induction Motors Based on NEMA Standards 
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