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ABSTRAK 

 

Motor induksi 3 phase sebagai penggerak pompa ESP (Electric Submersible 

Pump) untuk pengangkatan fluida ke permungkaan dengan kapasitas 166 kW. 

Hasil pengukuran dilapangan tegangan pada trafo step up ditemukan gangguan 

saat frekuensi di VSD (Variable Speed Drive) 25-43 Hz tegangan naik dari 

tegangan Surface yang sudah ditetapkan, akan tetapi saat frekuensi VSD diatas 50 

Hz tegangan kembali normal/sesuai dengan tegangan surface yang ditetapkan. 

Simulasi motor ESP pada saat tanpa beban dan berbeban dengan memberikan 

masukan frekuensi VSD yang berubah-ubah menjadi dasar dalam menganalisis 

perilaku motor. Parameter yang diamati meliputi tegangan, arus dan cosphi dari 

motor. Simulasi menggunakan Software ETAP 19.0 dengan menggunakan metode 

Newton Raphson. Hasil simulasi dibandingkan dengan perilaku motor yang 

sebenarnya berdasarkan pengukuran di lapangan. Diperoleh hasil tegangan error 

25%-55% di frekuensi 25-43 Hz. Dengan demikian didapatkan daerah operasi 

normal motor ESP di  50- 60 Hz. 

 Kata kunci: VSD, ESP, Motor Induksi,ETAP 19.0 
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