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                                                       ABSTRAK 
 

Pemberian pakan pada budidaya udang merupakan hal penting terhadap 

proses pertumbuhan udang sehingga tercapai hasil panen yang diharapkan. 

Pemberian pakan harus seimbang dan tepat waktu, tidak terjadi kelebihan 

maupun kekurangan dalam pemberian pakan karena seluruh pakan yang 

diberikan belum tentu habis dimakan seluruhnya oleh udang, oleh karena itu perlu 

adanya teknologi yang dapat mengontrol dalam pemberian pakan udang. 

Teknologi pemberi pakan udang otomatis dapat menjadi solusi dalam 

permasalahan pemberian pakan untuk menunjang produktivitas budidaya udang. 

Tujuan dari alat pemberi pakan otomatis adalah untuk memberi kemudahan 

kepada petani tambak dalam memberi pakan udang secara efesien, tepat waktu 

dan terukur. Alat pemberi pakan udang otomatis dibangun menggunakan modul 

mikrokontroler arduino, modul RTC (Real Time Clock), sensor load cell , dan 

sistem penebar pakan. Metode pemberian pakan udang dengan prinsip kerja alat 

pemberi pakan udang adalah pakan udang terlempar secara horizontal akibat gaya 

sentrifugal. Dengan adanya pengaruh gaya sentrifugal dari baling-baling penebar, 

maka pakan akan terlempar keseluruh permukaan kolam. Pemberian pakan 

dikontrol dengan menggunakan Arduino dengan mengatur waktu. Berdasarkan 

hasil pengujian dan analisis data maka diperoleh nilai rata-rata error 

perbandingan penimbangan berat pakan sebesar 0,30851%. Dari rata-rata error 

tersebut, alat perancangan pemberi pakan udang ini telah dapat direalisasikan 

dengan baik. 

 

 
Kata kunci : Pakan udang; Ardunio; RTC (Real Time Clock);sensor load cell 
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ABSTRACT 

Feeding in shrimp cultivation is important for the shrimp growth process so that the 

expected harvest results are achieved. Feeding must be balanced and timely, there 

should be no excess or deficiency in feeding because all the feed given may not be 

completely eaten by the shrimp, therefore there is a need for technology that can 

control the feeding of shrimp. Automatic shrimp feeding technology can be a 

solution to feeding problems to support shrimp farming productivity. The aim of 

the automatic feeding device is to make it easier for pond farmers to feed shrimp 

efficiently, on time and in a measured manner. The automatic shrimp feeding tool 

was built using an Arduino microcontroller module, an RTC (Real Time Clock) 

module, a load cell sensor, and a feed spreader system. The method of feeding 

shrimp with the working principle of a shrimp feeding device is that the shrimp feed 

is thrown horizontally due to centrifugal force. With the influence of centrifugal 

force from the spreader propeller, the feed will be thrown all over the surface of the 

pond. Feeding is controlled using Arduino by setting the time. Based on the test 

results and data analysis, the average error value for weighing feed weight ratios 

was 0.30851%. From the average error, this shrimp feed design tool can be realized 

well. 

Key words : Shrimp feed; Ardunio; RTC (Real Time Clock); load cell sensor 
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