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INSTISARI 

Tripod merupakan alat penunjang dalam dunia fotografi yang berfungsi 

untuk menopang dan mengarahkan kamera ketika proses pengambilan gambar.  

Saat melakukan pemotretan seringnya dilakukan beberapa kali bidikan dengan 

angle atau sudut gambar yang berbeda untuk mendapatkan hasil foto sesuai 

dengan yang diinginkan. Namun akan menjadi kendala baru ketika ingin 

mengarahkan kamera pada tripod ketika si pemotret berada pada situasi yang 

mengharuskannya tidak berada di dekat kamera semisal ikut dalam barisan 

berfoto. Tripod konvensional hanya bisa diarahkan dan digerakkan secara manual 

dengan dipegang langsung dengan tangan. Oleh karena keterbatasan itu untuk 

dapat dikontrol dari jarak jauh maka perlu dirancang Sistem Pengendali Gerak 

Arah Vertikal dan Horizontal Pada Tripod Kamera DSLR Dengan Penggerak 

Motor Stepper Berbasis Wireless. Diharapkan dengan penelitian ini akan 

menghasillkan alat yang berguna untuk mempermudah dalam mengontrol 

pergerakan arah tripod kamera DSLR sehingga akan membantu untuk 

mendapatkan hasil foto yang lebih baik sekaligus memaksimalkan fungsi dari 

tripod. 

Kata Kunci: Motor Stepper, Sistem Wireless, Arduino, CNC Shield 
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ABSTRACT 

A tripod is a supporting tool in the photography which functions to support 

and direct the camera during the shooting process. When taking photos, often the 

photographer take several shots with different angles to get the photo results he 

want. However, there will be a new obstacle when the photographer want to direct 

the camera on a tripod when the photographer is in a situation that requires him 

not to be near the camera, such as taking part in taking photos. Conventional 

tripods can only be directed and moved manually by holding them directly with  

hand. Due to these limitations, in order to be able to control it remotely, it is 

necessary to design a Vertical and Horizontal Motion Control System for a DSLR 

Camera Tripod with a Wireless-Based Stepper Motor Drive. It is hoped that this 

research will produce a useful tool to make it easier to control the directional 

movement of a DSLR camera tripod so that it will help to get better photo results 

while maximizing the function of the tripod. 

Keywords: Stepper Motor, Wireless System, Arduino, CNC Shield 
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