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Athamdulillah.

Segala puji untukmu Ya Rabtb atas segala limpakian rafimal dan
nikmar yanyg telafi kau berikan kepadaku. Xalawu bukan karena itu, tidak
mukin aku bisa seperti sekarany ini. Alhamdulilah atas hidayafi vyang
engkau berikan kepada kepadaku Ya Rabb. Jika bukan karena fidayati
yang engrau berikan pastilafi aku menjadi orang yang merugi dunia
aknirat.

Ya mugollibal qulub tsabbit qolbr ala diinik.
Watai zat yang membolak-balikan fialsy fequfika hali ini berada
diatas agamaMu, diatas kelaatan kepadaMu ya Rabb.

Ya Ravt, aku telahi mendapatkan gelar sarjana.

Pastilahi gelar il Rudapal lidak lepas dari bantuanmu.

Karena pikiran dan tubufi ini adalatfi milikmu Ya Rabb.

Hanya Alhamdulillahi yang bisa ku ucapkan kepada engkau wWahai
Rabbku.

Thanks to...
Buat keluarga 7ercinta

by, ayah ,7Terimakasihi atas sejala yang telahi hu dan ayaf
Verikan.

Jbu yanyg selalu memberikan Rasifi sayang dan tak fienti-ientinya
mendoakan kebaikan untukku dan ayafi yang selalu mengajariku untuk
Vekerja keras dan yang selalu memberikan yang lerbaik bual anak-
anarnya.

Terima kasifi banyak bual kedua oranyg luaku lercinta, gelar int
arif persembatikan buatl ibu dan ayah, arif akan selali berusatia menjadi
anak yanyg membanggakan wu dan ayafi dan berusafia menjadi anak
yanyg sholefi yanyg bisa membawami ke jannaf, Amin ya Rabvb.

Terima kasif banyak arif ucapkan bual uttfi yang telafi mendidik
arif dari kecil sampar arif mendapatkan gelar sarjana ini tampa divimu
ariyf bukan siapa-siapa dan fampa dirimu mukin arif gak akan bisa
mendapatkan ini semua, ferimakasifi utih yanyg menjadi panutan unluk
arif selama ini jerifi payahi utifi selama ini takkan mampu ariy untuk
membalasnya.
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Bual adekk aisyah, Makasihi ya dek lelafi membantu abanyg selalu
mengingatkan avang di saat lupa, Maaf ngerepotinmu sampar saat i - _

Bual si bunggsu annisa yang selali jadi penyemangat bang, Yang
rajin sekolafinya ya dek, Jika emanyg mau menjadi dokter hars banyak
belajar dan rajin baca buki

Terimakasihi Bual Keluargaku Yang Tersayany. Semoga Allalh
Mengumpulkan Xita Semua di_jannafiNya.

Keluarga Besarku
Bual keluarga besarku , rvivuan terima Rasii ariyf ucapkan yang lelafi
membari aryf support selama ini sehingga ary telafi mendapatkan ini
Semua.

Thank's to kakek nenek
Terima kRasih kakek dan nenek alas apa yang lelafi kakek dan

nenek berikan kepada ary saat ini Tampa kakek dan nenek mukin ary”
Jak akan bisa mendapatkan gelar Sarjana Teknik (S.7) ini, Xarna kakek
dan nenek selalu memberi support sama arif dan selalan memaafkan ary”
Jika arif ada berbuat salaf,maafin arif kek ngak bisa memenuhii janji ary”

unituf selesai di semester Kkemaren sefiingga kakek ngk bisa melihiat ariyf

mendapat gelar serjana leknik  indS. 7)mudah-mudahan kakek
ditempatkan i syurga nya allaf,aminn.

I Love U ALL My Family

Kepada Dosen Pembimbing

Terimakasifi yang tak lerfiingga untuk bapak Ir. Eddy Soesilo,
MEng selaku pembimbing Satu ( 1 ) ari, Bapak yang lelahi menjadi
oranyg tua kedua ary, yang telafi memberikan banyak imiu dan dengarn
savar membimbing ary unituk menyelesaikan skripsi ini. banyak imi
Yang bapak beri dan banyak waktu yanyg telafi bapak luagkan untuk ary”
namun tefap saja aryf tidak akan bisa membalas semua itu, semoga Allahi
selalu memberikan bapak Kesefiatan dan membalas semua Rebaikan
bapak dengan pafiala yang berlipal ganda. Terimakasifi banyak pak,
semaga tuhan selali meringankan dan memiudafikan urusan bapak.
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Untuk Stator2013
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INTISARI

pada saat ini pembangkit energi listrik yang terdapat di indonesia mayoritas
menggunakan sumber energi tak terbarukan,sedangkan sumber energi terbarukan
masih sangat minim.sehingga perlu ditingkatkan pemanfaatan sumber energi
terbarukan. berupaya untuk meningkatkan kualitas dari listrik yang dihasilkannya.
salah satu upaya untuk meningkatkan keandalan dan stabilitas yang tinggi adalah
merancang sistem solar tracker. Dalam hal ini membahas tentang perancangan solar
tracker secara teknis untuk meningkatkan energi yang dihasilkan photovoltaic,
komponen sistem solar tracker terdiri dari: modul pv, motor dc 12 V,dan sensor LDR
pada hasil perancangan sistem photovoltaic modul yang terpasang sebanyak 1 buah
dengan kapasitas modul 20 wp. Dan daya yang di hasilkan oleh dual axis solar tracker,
selalu lebih besar dibandingkan dengan yang dihasilkan oleh solar cell statis. Pada
pukul 12:00 WIB, daya yang dihasilkan oleh dual axis solar tracker adalah sebesar
9.65W, sedangkan daya yang dihasilkan solar cell statis adalah sebesar 6.88 W.
Terdapat selisih daya keluaran sebesar 2.77 W antara dual axis solar tracker dan solar
cell statis, atau dapat dikatakan bahwa dual axis solar tracker mengalami kenaikan
daya keluaran sebesar 40 % dibandingkan dengan solar cell statis. Disamping itu
tegangan optimal terjadi pada suhu 32.22° sampai 36.09° dengan sudut 41.41°C sampai
28.35 °C,Pada pukul 09:30 sampai pada pukul 14:45 dengan tegangan rata-rata 15.27
V sampai 18.29 V.

. Untuk pengendalian sistem ini menggunakan labview berbasis arduino mega.
Pengendali arduino ini dilakukan dengan labview sebagai tampilan keluaran dan
arduino sebagai pengontrol utama.

kata kunci: photovoltaic,motor dc 12 V,sensor LDR ,labview,arduino mega

UNI VERSI TAS BUNG HATTA



ABSTRAK

At present the majority of electricity generation in Indonesia uses non-
renewable energy sources, while renewable energy sources are still very minimal.
Therefore, the use of renewable energy sources needs to be improved. strive to improve
the quality of the electricity produced. one of the efforts to improve high reliability and
stability is to design a solar tracker system. In this case discussing the design of a
technical solar tracker to increase the energy produced by photovoltaic, the solar
tracker system component consists of: PV module, 12 V dc motor, and LDR sensor on
the results of 1 fruit photovoltaic module design with module capacity 20 wp. And the
power generated by dual axis solar tracker, is always greater than that produced by
static solar cells. At 12:00 WIB, the power generated by dual axis solar tracker is
9.65W, while the static generated solar cell power is 6.88 W. There is a difference in the
output power of 2.77 W between the dual axis solar tracker and solar cell static, or It
can be said that dual axis solar tracker has increased output power by 40% compared
to static solar cell. Besides that the optimal voltage occurs at temperatures of 32.22 ° to
36.09 ° with an angle of 41.41 °Cto 28.35 °C at 09:30 until 14:45 with an average
voltage of 15.27 V'to 18.29 V.

To control this system using the Arduino Mega based labview. This Arduino

controller is done by Labview as the output display and Arduino as the main controller.

keywords: photovoltaic, 12 V dc motor, LDR sensor, labview, mega arduino
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BAB1
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang Masalah

Indonesia merupakan salah satu negara yang beriklim tropis karena
terletak dikawasan khatulistiwa dan setiap tahunnya mendapat intensitas cahaya
matahari lebih banyak dari daerah selain daerah tropis,pembangkit tenaga surya
merupakan salah satu alternatif untuk memenuhi kebutuhan energi listrik bagi
kebutuhan penduduk nya.

Photovoltaic (PV) adalah gabungan dari beberapa sel surya/solar cell
secara langsung (direct) untuk mentranfer radiasi matahari atau energi matahari
menjadi energi listrik dengan menggunakan piranti semikonduktor yang disebut
sel surya (solar cell). Kebanyakan panel surya dipasang permanen dengan sudut
elevasi yang tetap.

Hal ini menyebabkan panel surya tersebut tidak dapat menyerap radiasi
matahari secara optimal karena matahari selalu bergerak, yaitu dalam arah timur-
barat (disebut gerak semu harian matahari) dan utara-selatan (disebut gerak semu
tahunan matahari). Penyerapan radiasi matahari akan optimal jika arah radiasi
matahari tegak lurus terhadap permukaan bidang panel surya. Oleh sebab itu,
diperlukan upaya untuk mengarahkan permukaan panel surya agar selalu tegak
lurus terhadap cahaya matahari.

Metode untuk mengarahkan panel surya agar selalu mengikuti arah gerak
matahari itu dikenal sebagai metode penjejakan arah gerak matahari. Alat yang
digunakan untuk mengikuti arah gerak matahari dikenal sebagai solar tracker.
Arah gerak matahari tersebut dapat diikuti dengan mengindera perubahan arah
cahaya yang dipancarkannya. Sensor-sensor cahaya yang lazim digunakan pada
beberapa penelitian terdahulu adalah fotodioda dan LDR (Light Dependent
Resistors).[7]

Penilitian ini bertujuan untuk mengoptimalisasi energi yang dihasilkan
photovoltaic menggunakan Labview sebagai memonitoring dan arduino sebagai
kontrol utama untuk mengukur tegangan,arus suhu,sudut dan daya yang di

hasilkan photo voltaic.
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1.2 Rumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang yang ada maka rumusan masalah yang

diadaptkan adalah sebagai berikut :

1. Bagaimana merancang sistem kontrol photovoltaic dapat mengoptimalkan

daya yang dihasilkan dari cahaya matahari

2. Bagaimana merancang agar photovoltaic selalu tegak lurus menghadap

matahari

1.3 Batasan masalah

Dengan beberapa permasalahan yang ada,maka perlu dilakukan

pembatasan masalah untuk tidak meluasnya pembahasan yang timbul.dalam

hal ini ruang lingkup permasalahan meliputi:

l.
2.

Kapasitas panel surya yang di gunakan adalah 20 WP.

Pengontrolan motor power windows pada solar tracker menggunakan
arduino mega dan labview sebagai monitoring.

Pengontrolan posisi photovoltaic pada sumbu ganda (Dual-Axis)
Sensor yang digunakan adalah sensor LDR, sensor arus ACS712,
sensor tegangan zmptl01b, sensor kemiringan gyroscope MPU 6050
dan sensor suhu water proff ds18b20.

Penelitian ini membahas arus, tegangan, suhu,sudut dan energi yang

dihasilkan solar tracker.

1.4 Tujuan Penelitian

Adapun tujuan dari penelitian ini adalah Untuk mendapatkan nilai

persentase peningkatan daya pada photovoltaic akibat dilakukan treatment.yang

dapat mengikuti gerak matahari dengan dua sumbu pergerakan yaitu dari timur ke

barat dan dari utara ke selatan menggunakan arduino mega dan labview sebagai

monitoring.
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1.5 Manfaat Penelitian

Manfaat dari dilakukannya penelitian ini adalah, mengetahui pengontrolan
sistem solar tracker menggunakan tipe double axis, dan memberi rujukan tentang
solar tracker yang digunakan untuk menggerakan solar cell mengikuti gerak
matahari sehingga energi yang dihasilkan lebih optimal diterima. Dan
mempermudah dalam mengumpulkan data pengukuran daya yang dihasilkan

photovoltaic.

1.6 Sistematika Penulisan
Untuk memudahan dalam memahami penulisan skripsi ini, maka penulis

menuliskan sistematika penulisan skripsi sebagai beikut :

BABI : PENDUHULUAN
Pada bab ini berisikan latar belakang, rumusan masalah, tujuan
penelitian, batasan masalah, manfaat penelitiaan, dan sistematika
penulisan.

BABII : TINJAUAN PUSTAKA
Pada bab ini berisikan tentang tinjauan penelitian, landasan teori,
dan hipotesis.

BABIII : METODE PENELITIAN
Pada bab ini berisikan tentang alat dan bahan penelitian, alur
penelitian, dan deskripsi sistem dan analisis.

BABIV : HASIL PENELITIAN DAN PEMBAHASAN
Pada bab ini berisikan tentang deskripsi penelitian, pengumpulan
data, perhitungan dan analisis, pembahasan.

BABV : KESIMPULAN DAN SARAN

Berisikan kesimpulan dan saran.

DAFTAR PUSTAKA
LAMPIRAN
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