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INTISARI 

pada saat ini pembangkit energi listrik yang terdapat di indonesia mayoritas 

menggunakan sumber energi tak terbarukan,sedangkan sumber energi terbarukan  

masih sangat minim.sehingga perlu ditingkatkan pemanfaatan sumber energi 

terbarukan. berupaya untuk meningkatkan kualitas dari listrik yang dihasilkannya. 

salah satu upaya untuk meningkatkan keandalan dan stabilitas yang tinggi adalah 

merancang sistem solar tracker. Dalam hal ini membahas tentang perancangan solar 

tracker secara teknis untuk meningkatkan energi yang dihasilkan photovoltaic, 

komponen sistem solar tracker terdiri dari: modul pv, motor dc 12 V,dan sensor LDR 

pada hasil perancangan sistem photovoltaic modul yang terpasang sebanyak  1 buah 

dengan kapasitas modul 20 wp. Dan daya yang di hasilkan oleh dual axis solar tracker, 

selalu lebih besar dibandingkan dengan yang dihasilkan oleh solar cell statis. Pada 

pukul 12:00 WIB, daya yang dihasilkan oleh dual axis solar tracker adalah sebesar 

9.65W, sedangkan daya yang dihasilkan solar cell statis adalah sebesar 6.88 W. 

Terdapat selisih daya keluaran sebesar 2.77 W antara dual axis solar tracker dan solar 

cell statis, atau dapat dikatakan bahwa dual axis solar tracker mengalami kenaikan 

daya keluaran sebesar 40 % dibandingkan dengan solar cell statis. Disamping itu 

tegangan optimal terjadi pada suhu 32.22° sampai 36.09° dengan sudut 41.41℃ sampai 

28.35 ℃,Pada pukul 09:30 sampai pada pukul 14:45 dengan tegangan rata-rata 15.27 

V sampai 18.29 V.  

. Untuk pengendalian sistem ini menggunakan labview berbasis arduino mega. 

Pengendali arduino ini dilakukan dengan labview sebagai tampilan  keluaran dan 

arduino sebagai pengontrol utama. 

 

kata kunci: photovoltaic,motor dc 12 V,sensor LDR ,labview,arduino mega 
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ABSTRAK 

 At present the majority of electricity generation in Indonesia uses non-

renewable energy sources, while renewable energy sources are still very minimal. 

Therefore, the use of renewable energy sources needs to be improved. strive to improve 

the quality of the electricity produced. one of the efforts to improve high reliability and 

stability is to design a solar tracker system. In this case discussing the design of a 

technical solar tracker to increase the energy produced by photovoltaic, the solar 

tracker system component consists of: PV module, 12 V dc motor, and LDR sensor on 

the results of 1 fruit photovoltaic module design with module capacity 20 wp. And the 

power generated by dual axis solar tracker, is always greater than that produced by 

static solar cells. At 12:00 WIB, the power generated by dual axis solar tracker is 

9.65W, while the static generated solar cell power is 6.88 W. There is a difference in the 

output power of 2.77 W between the dual axis solar tracker and solar cell static, or It 

can be said that dual axis solar tracker has increased output power by 40% compared 

to static solar cell. Besides that the optimal voltage occurs at temperatures of 32.22 ° to 

36.09 ° with an angle of 41.41 ℃ to 28.35 ℃, at 09:30 until 14:45 with an average 

voltage of 15.27 V to 18.29 V. 

 To control this system using the Arduino Mega based labview. This Arduino 

controller is done by Labview as the output display and Arduino as the main controller. 

 

keywords: photovoltaic, 12 V dc motor, LDR sensor, labview, mega arduino 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang Masalah 

Indonesia merupakan salah satu negara yang beriklim tropis karena 

terletak dikawasan khatulistiwa dan setiap tahunnya mendapat intensitas cahaya 

matahari lebih banyak dari daerah selain daerah tropis,pembangkit tenaga surya 

merupakan salah satu alternatif untuk memenuhi kebutuhan energi listrik bagi 

kebutuhan penduduk nya. 

Photovoltaic (PV) adalah gabungan dari beberapa sel surya/solar cell 

secara langsung (direct) untuk mentranfer radiasi matahari atau energi matahari 

menjadi energi listrik dengan menggunakan piranti semikonduktor yang disebut 

sel surya (solar cell). Kebanyakan panel surya dipasang permanen dengan sudut 

elevasi yang tetap. 

Hal ini menyebabkan panel surya tersebut tidak dapat menyerap radiasi 

matahari secara optimal karena matahari selalu bergerak, yaitu dalam arah timur-

barat (disebut gerak semu harian matahari) dan utara-selatan (disebut gerak semu 

tahunan matahari). Penyerapan radiasi matahari akan optimal jika arah radiasi 

matahari tegak lurus terhadap permukaan bidang panel surya. Oleh sebab itu, 

diperlukan upaya untuk mengarahkan permukaan panel surya agar selalu tegak 

lurus terhadap cahaya matahari. 

Metode untuk mengarahkan panel surya agar selalu mengikuti arah gerak 

matahari itu dikenal sebagai metode penjejakan arah gerak matahari. Alat yang 

digunakan untuk mengikuti arah gerak matahari dikenal sebagai solar tracker. 

Arah gerak matahari tersebut dapat diikuti dengan mengindera perubahan arah 

cahaya yang dipancarkannya. Sensor-sensor cahaya yang lazim digunakan pada 

beberapa penelitian terdahulu adalah fotodioda dan LDR (Light Dependent 

Resistors).[7] 

Penilitian ini bertujuan untuk mengoptimalisasi energi yang dihasilkan 

photovoltaic menggunakan Labview sebagai memonitoring dan arduino sebagai 

kontrol utama untuk mengukur  tegangan,arus suhu,sudut dan daya yang di 

hasilkan photo voltaic. 
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1.2 Rumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang yang ada maka rumusan masalah yang 

diadaptkan adalah sebagai berikut : 

1. Bagaimana merancang sistem kontrol photovoltaic dapat mengoptimalkan 

daya yang dihasilkan dari cahaya matahari  

2. Bagaimana merancang agar photovoltaic selalu tegak lurus menghadap 

matahari 

 

1.3 Batasan masalah 

Dengan beberapa permasalahan yang ada,maka perlu dilakukan 

pembatasan masalah untuk tidak meluasnya pembahasan yang timbul.dalam 

hal ini ruang lingkup permasalahan meliputi: 

1. Kapasitas panel surya yang di gunakan adalah 20 WP. 

2. Pengontrolan motor power windows pada solar tracker menggunakan 

arduino mega dan labview sebagai monitoring. 

3. Pengontrolan posisi photovoltaic pada sumbu ganda (Dual-Axis) 

4. Sensor yang digunakan adalah sensor LDR, sensor arus ACS712, 

sensor tegangan zmpt101b, sensor kemiringan gyroscope MPU 6050 

dan sensor suhu water proff ds18b20. 

5. Penelitian ini membahas arus, tegangan, suhu,sudut dan energi yang 

dihasilkan solar tracker. 

 

1.4 Tujuan Penelitian 

Adapun tujuan dari penelitian ini adalah Untuk mendapatkan nilai 

persentase peningkatan daya pada photovoltaic akibat dilakukan treatment.yang 

dapat mengikuti gerak matahari dengan dua sumbu pergerakan yaitu dari timur ke 

barat dan dari utara ke selatan menggunakan arduino mega dan labview sebagai 

monitoring. 
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1.5 Manfaat Penelitian 

Manfaat dari dilakukannya penelitian ini adalah, mengetahui pengontrolan 

sistem solar tracker menggunakan tipe double axis, dan memberi rujukan tentang 

solar tracker yang digunakan untuk menggerakan solar cell mengikuti gerak 

matahari sehingga energi yang dihasilkan lebih optimal diterima. Dan 

mempermudah dalam mengumpulkan data pengukuran daya yang dihasilkan 

photovoltaic. 

 

1.6 Sistematika Penulisan  

 Untuk memudahan dalam memahami penulisan skripsi ini, maka penulis 

menuliskan sistematika penulisan skripsi sebagai beikut : 

 

BAB I :  PENDUHULUAN 

Pada bab ini berisikan latar belakang, rumusan masalah, tujuan 

penelitian, batasan masalah, manfaat penelitiaan, dan sistematika 

penulisan. 

BAB II :  TINJAUAN PUSTAKA 

Pada bab ini berisikan tentang tinjauan penelitian, landasan teori, 

dan hipotesis. 

BAB III :  METODE PENELITIAN 

Pada bab ini berisikan tentang alat dan bahan penelitian, alur 

penelitian, dan deskripsi sistem dan analisis. 

BAB IV :  HASIL PENELITIAN DAN PEMBAHASAN 

Pada bab ini berisikan tentang deskripsi penelitian, pengumpulan 

data, perhitungan dan analisis, pembahasan. 

BAB V :  KESIMPULAN DAN SARAN 

Berisikan kesimpulan dan saran. 

 

DAFTAR PUSTAKA 

LAMPIRAN 
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