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Althamdulillah.

Segala puji untukmiu Ya Rabt atas segala limpahian rafimat dan
nikmat yang telalt kau berikan kepadaku. Xalau bukan Rarena itu, tidak
mukin aku bisa seperti sekarang ini. Althamdulilah atas hidayafi vang
engkau berikan kepada kepadakiu Ya Rabb. Jika bukan karena hidayall
yang engrau berikan pastilali aku menjadi orang yang merugi dunia
aknirrat.

YVa mugollibal gulub tsabbit golbi ala ditnik.
Wahai zat yang membolak-balikan haty tegufika fiati ini berada
diatas agamaMu, diatas ketaatan kepadaMu ya Rabpb.

Ya Ratt, aku telal mendapatkan gelar sarjanda.

ZPastilah gelar ttu kRudapat tidak lepas dari bantuanmu.

Karena pikiran dan tubufi ini adalah milikmu Ya Rabb.

Hanya Athamdulillahi yang bisa ku ucapkan Repada engrkau wakiar
Rabvk.

Thank's to...
Buat keluarga 7ercinta

Jbu, Bapak ,7Terimakasi ailas segala yang lelafi ibu dan bapak
Verikan.

Jbu yang selalu memberikan Rasii sayanyg dan tak fenti-fientinya
mendoakan Rebaikan unlukkiu dan bapak yang selali mengajariku untuf
vekerja keras dan bapak vang selalu memberikan yang lerbaik buat
anak-anarnya.

Terimakasii banyak buat kedua orang fuaku tercinta, gelar int
nando persembatikan buatl bapak yang telafi berada di Surganya Allafk,
Nando akan selalu beriusahia menjadi anak yanyg membanggarkan ibu dan
bapak dan berusahia menjadi anak yang snolefi yang bisa membawamiit ke

Jannaf, Amin ya Rabb.

Tertimakasii  banyak nando ucapkan bual elek vyang rtelafi
mendidik nando dari kecil sampai nando mendapatkan gelar sarjana ini,
lampa dirimu nando bukan siapa-siapa dan lampa dirimu muRin nando
gak akan bisa mendapatkan mi semua, lerimarasii etek yang menjadi

panutan untuf nando selama ing jerifi payali etek selama ini takkan
mampit nando untuf membalasnya.
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Buat bang Amin, Terima Rasii nando wucapRan sebesar-besarnya
untuk abang yang telati menjadi tulang punggunyg keluarga kita saat i
Insya Allalh sebentar lagi nando juga akan bekerja yang akan membanti
abang menjadi tulang punggung keliarga Rita saat mi.

Buat adekku May Yuliana, Makasi ya dek udali membaniu biaya
abang selama Ruliah fiehietie, Maaf ngerepotinma sampai saat i - _ - .

Buat st bunggsu ( Naldo ), Yanyg rajin belajarnya, Jika emang mau
menjadi mekanik sepeda motor yang profesional maka fiarus banyak
velajar dan rajin baca buku.

Terimakasih Buat Keluargaku Yang 7ersayang. Semaga Allalt
Mengumprutkan Xita Semua di JannahiNya.

Keluaryga Besarku
Buat keluarga besarku , vivuan terima Rasii nando ucapkan yang telafi
membari nando support selama ini sefitngga nando telafi mendapatkan
i semiua.

Thank's to Bunda Dewl
Terima kasthi bunda atas apa yang lelafi bunda berikan kepada
nando saat ing, Jampa bunda muRin nando gak akan bisa mendapatkan
gelar Sarjana Teknik (S.7) ing, Xarna bundalali nando bisa mendapatRan
gelar i dan bunda juga yang telafi bersusali payafi membaniu nando
untuf mendapatkan beasiswa ini sefitngga nando bisa mendapatkan mni
semua, Makasi bunda, Makasiht Bang Delvi.

Thank's to Bang Lido Sabda Lesmana, S.Pd., M.Kom

Ha ha ha ha Galak stek (u, Makasifi bang alas semua Nasefiat
yang abang berikan sama nando selama ini Abang vyang selali
membarikan pencerafian disaal nando lupa akan sesuatu. Terimakasii
karna abanyg juga udafl membatu nando dr saat nando lagr sultt, 7hank’s
lo Bang lido yang lagi asik dengan perkutut peltharaannya, Rak edil
kalau dak adohi yang Radisamba potong se perkutut tu Rak untuak jadi
samba kan lumayan tu Rak bisa jadi lauk untuak makan Xhalisa kak.

7 Love U ALL My Family
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Untuk Stator 2013
Untuak kawan-kawan 13 Stator yang dak bisa di sabuik namo jo
galanyo surang -surang, alhamdulilahi wak baru bisa nyusul kawan
sadonyo, larimokasifi kawan yang selalu memberi support dan semangat
luak wak salamo ko safitnggo wak bisa juo manyalasaian Ruliafi wak
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Untuak sutio dan foni semangat kawan jan marn-maim juo lar
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diak, mokastfi diak wudat banyak bantu abang dan maafkan abang yang
lerkadany lisan dan tingkafl laku yarng Rurarng mengenarrarn.

Untuak RajabAlias (froco kurangi lafi lal diak main Game PUBG
lu diak, fokislali lal samo TA tu diak, Ridwandika, zul semangal diak

untuak 74 nyo diak jan palal semangal diak, di balik isahia pasti ada
hasi diak.

Buat Angkatan 2015 Teguli ( mokasiti banyak gust lalh bantu abanyg,
maaf” ngerepotin tequfi tiap saat), Semangat gufi untuk Proposal Jo
Skripsinyo Rajaan wisuda di bulan oktoter ko gufi OX., Ari kalau ado
masalatitu jan di baok paniak diak, kalaiu di baok paniak dak kasalasar do
diak, yang semangat Fulialhi diak kajaan proposal tu dari awal semester
ko diak kalau bisa wisuda di bulan oktober ko diak, OK, OX dong.

Buat angkatan 2017 dan angRatan 2018 — tetap semangat
menjalankan perkuliafiannyal Raifi cita-cita mu setinggi langit. Kumpul-
Kumpul sama senior, sebab sama stapa lagi kalian bertanya kalai biukarn
ama sernior.
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INTISARI

Modul pratikum merupakan bentuk bahan ajar yang dapat digunakan
sebagai wadah pembelajaran terpadu yang terbentuk dalam belajar pratikum
secara mandiri, sistem modul pratikum yang akan berjalan dengan baik
memerlukan suatu metode yang dapat menyatakan suatu jaminan sistem yang
dirancang untuk mengatur proses yang akan diterapkan dalam modul latih pada
pratikan. Penelitian ini merancang modul pratikum yang terintegrasi Human
Machine Interface. Yang dapat digunakan untuk peralatan modul pratikum bagi
siswa dan mahasiswa perguruan tinggi. Modul latih ini mengunakan peralatan
control standar teknologi industri yaitu Arduino dengan sistem kontrol real time
mengunakan perangkat lunak Arduino IDE dan Labview. Fokus penelitian ini
dititik beratkan pada desain yang mudah digunakan ( user friendly ) bagi pemula
dan dapat mensimulasikan beberapa contoh percobaan proses control dengan

tingkat kesulitan yang beragam.

Kata Kunci : modul pratikum dasar sistem kendali, Human Machine Interface
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ABSTRACT

The practice module is a form of teaching material that can be used as
an integrated learning forum that is formed in learning practice independently,
the module system practice that will run well requires a method that can state a
guarantee system designed to regulate the process that will be implemented in the
training module on pratik. This study designed a practice module integrated with
Human Machine Interface. Which can be used for practical module equipment for
students and college students. This training module uses standard industrial
technology control equipment namely Arduino with a real time control system
using Arduino IDE and Labview software. The focus of this research is on design
that is easy to use (user friendly) for beginners and can simulate several examples
of experimental control processes with varying degrees of difficulty.

Keywords: basic system control module, Human Machine Interface module
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ABSTRAK

Modul pratikum merupakan bentuk bahan ajar yang dapat digunakan
sebagai wadah pembelajaran terpadu yang terbentuk dalam belajar pratikum
secara mandiri, sistem modul pratikum yang akan berjalan dengan baik
memerlukan suatu metode yang dapat menyatakan suatu jaminan sistem yang
dirancang untuk mengatur proses yang akan diterapkan dalam modul latih pada
pratikan. Penelitian ini merancang modul pratikum yang terintegrasi Human
Machine Interface. Yang dapat digunakan untuk peralatan modul pratikum bagi
siswa dan mahasiswa perguruan tinggi. Modul latih ini mengunakan peralatan
control standar teknologi industri yaitu Arduino dengan sistem kontrol real time
mengunakan perangkat lunak Arduino IDE dan Labview. Fokus penelitian ini
dititik beratkan pada desain yang mudah digunakan ( user friendly ) bagi pemula
dan dapat mensimulasikan beberapa contoh percobaan proses control dengan

tingkat kesulitan yang beragam.

Kata Kunci : modul pratikum dasar sistem kendali, Human Machine Interface
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PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang Masalah

Mikrokontroler merupakan sebuah chip ic yg dapat di program sesuai dengan
kebutuhan penggunannya. Seiring dengan kebutuhan rangkaian elekronika yang
semakin komplek untuk memudahkan pekerjaan manusia sehari hari,Sebuah
mikrokontroler sangat diperlukan untuk dapat difungsikan sesuai dengan
kebutuhan dari masyarakat yang semakin beragam. Oleh karena itu perkembangan
mikrokontroler saat ini sudah semakin beragam dengan adanya minumun sistem
keluarga arduino yang dapat di program lebih mudah dibandingkan membuat
minimum sistem atau board mikrokontroler sendiri (Gusti Made Ngurah
Desnanjaya 2018).

Pendidikan dapat membuat kualitas sumber daya manusia meningkat agar
mampu beradaptasi dengan kemajuan teknologi perlu dirancang suatu modul
praktikum untuk menunjang kegiatan praktikum mikroprosesor dan sistem kontrol
mikroprosesor yang lengkap dan sesuai dengan materi kurikulum. Dengan adanya
modul praktikum ini diharapkan nantinya akan membantu mahasiswa dan dosen
dalam melaksanakan proses praktikum mikroprosesor dan sistem kontrol
mikroprosesor lebih efektif dan efisien (Yusran Bobihu2015).

Perancangan dan realisasi modul praktikum disesuaikan dengan tingkat
kemampuan siswa dan guru. Rancangan dan realisasi modul praktikum dimulai
dari modul praktikum berupa trainer kit untuk tingkat dasar dan untuk tingkat
terampil dirancang modul praktikum berupa aplikasi aplikasi mikrokontroler
seperti pengukuran suhu, pengukuran kebisingan, pengukuran kecepatan motor

dc, aplikasi sensor ultrasonic dan robot linefollower (Syahrul, 2012).

Berdasarkan beberapa kondisi di atas, maka perlu dibutuhkan sebuah alat yang
dapat membantu pratikan untuk bereksperimen dalam sistem kontrol yang lebih
kompleks dengan perangkat HMI sehingga dapat memenuhi tuntutan

perkembangan teknologi.
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1.2 RumusanMasalah
Berdasarkan latar belakang yang ada maka rumusan masalah yang
didapatkan adalah sebagai berikut :
1. Bagaimana merancang sistem interface agar arduino dan Labview
dapat sinkron dengan kondisi realtime dan virtual.
2. Modul ini digunakan untuk pratikum mikrokontroler pada mata kuliah
mikrokontroler.
3. Bagaimana membuat modul yang bisa di akses dari jarak jauh dengan
mengunakan IOT dengan memanfaatkan bluetooth, GSM,SMS,dan
Android.
1.3 Batasan Masalah
Dengan permasalahan yang ada, maka perlu dilakukan pembahasan
masalah agar tidak meluasnya pembahasan pada skripsi ini, dalam hal ini
pembahasanya hanya sebagai berikut :
1. Alat yang dibuat berbasis Arduino Uno dan Labview.
2. Software yang digunakan sebagai human machine interface (HMI).

3. Pengontrolan dirancang berdasarkan dua beban lampu dan motor DC.

1.4 Tujuan Penelitian
1. Merancang modul mikrokontroler sebagai media pembelajaran
praktikum.
2. Memperoleh kinerja modul mikrokontroler sebagai media
pembelajaran praktikum aplikasi sistem kontrol.

3. Memperoleh modul pratikum sistem mikrokontroler yang lebih simpel.

1.5 Manfaat Penelitian
1. Megembangkan keahlian praktikalitas,siswa SMK,mahasiswa dan
tenaga kerja agar link and match dengan kebutuhan industri terpenuhi.
2. Memberikan media pembelajaran yang lebih baik untuk pelajaran
sistem kontrol.
3. Dapat dijadikan sebagai alat uji kopentensi SMK/Mahasiswa.

1.6 Sistematika Penulisan
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Untuk memudahkan dalam memahami penulisan laporan ini, maka penulis

menuliskan sistematika penulisan skripsi sebagai berikut:

BABI : PENDUHULUAN
Pada bab ini berisikan latar belakang, rumusan masalah, tujuan
penelitian, batasan masalah, manfaat penelitiaan, dan sistematika
penulisan.

BABII : TINJAUAN PUSTAKA
Pada bab ini berisikan tentang tinjauan penelitian, landasan teori,
dan hipotesis.

BABIII : METODE PENELITIAN
Pada bab ini berisikan tentang alat dan bahan penelitian, alur
penelitian, dan deskripsi sistem dan analisis.

BABIV : HASIL PENELITIAN DAN PEMBAHASAN
Pada bab ini berisikan tentang deskripsi penelitian, pengumpulan
data, perhitungan dan analisis, pembahasan.

BABV : KESIMPULAN DAN SARAN
Berisikan kesimpulan dan saran.

DAFTAR PUSTAKA

LAMPIRAN
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