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ABSTRAK

Ruang lingkup system elektrikal dan pengaruh frekuensi pada motor induksi
3 phasa menggunakan VSD pada unit crane di PT RAPP/ APRIL, Seperti
mengevaluasi melakukan perhitungan ulang kuat hantar arus, menentuan rating
MCCB, memenetukan luas penamapang kabel, hingga kapasasitas VSD.
Dengan keadaan power input yaitu 380 V AC yang dengan menggunakan VSD
Kapasitas 75 kW yang dikoneksikan langsung ke motor Hoist dengan daya 55
kW menggunkan koneksi delta (A) serta dengan MCCB sebagai pengaman
menggunakan rating amper 250 A. Pengontrolan pada motor Hoist
menggunakan sistem pengontrol terbuka (Open Loop). Motor dikontrol oleh
operator mealui Joy Stick dengan pilihan 4 kecepatan, yang mana data tersebut
di terima oleh PLC untuk diproses dan memberi intruksi ke VSD. Yang mana
VSD bekerja untuk mengatur kecepatan motor Hoist saat melakukan
pengangkatan kontainer. Dari Hasil analisa data didapatkan rating MCCB yang
terpsang 250 A harusnya menggunkan 112 — 160 A, penggunaan kapasitas VSD
seharusnya 55 kW sesuai kapasitas daya pada motor. Frekuensi yang diatur pada
oleh VSD mempengaruhi kecepatan pada motor, saat frekuensi 5 Hz yaitu 97
Rpm pada data terendah dan pada frekeunsi maksimal 50 Hz ialah 982 Rpm.
Hasil perhitungan nilai slip yang didapat ketika frekuansi 5 Hz adalah 3%, pada
frekuensi di seting 15 Hz adalah 2,67%, sedangkan 30 Hz ialah 2,34%, serta
nilai slip pada frekuensi 50 Hz ialah 1,9%, dapat disimpulkan bawah semakin
tinggi nilai frekuensi semakin rendah juga nilai slip yang diapatkan. Nilai torsi
terpengaruh oleh nilai kecepatan motor dan daya output pada motor, pada saat
daya motor 3.800,71 watt dengan keceptan 97 Rpm maka torsi yang dihasilakan
124,79 Nm pada kecepatan 1 atau paling lambat, sedangkan pada saat daya
motor 30.672,97 watt dengan keceptan 982 Rpm maka torsi yang dihasilakan
99,57 Nm pada kecepatan penuh.

Kata kunci: motor induksi 3 phase, Variable Speed Drives (VSD) sistem

kelistrikan motor induksi dengan menggunakan VSD.



ABSTRACT

The scope of the electrical system and the effect of frequency on a 3-phase
induction motor using a VSD on a crane unit at PT RAPP/ APRIL, such as
evaluating recalculating the current carrying strength, determining the MCCB
rating, determining the cross-sectional area of the cable, and even the capacity
of the VSD. With a power input condition of 380 V AC using a VSD with a
capacity of 75 kW which is connected directly to the Hoist motor with a power
of 55 kW using a delta connection (A) and with an MCCB as a safety device
using an amperage rating of 250 A. Control of the Hoist motor uses an open
controller system (Open Loop). The motor is controlled by the operator via Joy
Stick with a choice of 4 speeds, where the data is received by the PLC for
processing and giving instructions to the VSD. The VSD works to regulate the
speed of the Hoist motor when lifting containers. From the data analysis results,
it was found that the MCCB rating installed at 250 A should use 112 - 160 A,
the VSD capacity usage should be 55 kW according to the power capacity of
the motor. The frequency set by the VSD affects the speed of the motor, when
the frequency is 5 Hz, it is 97 Rpm at the lowest data and at the maximum
frequency of 50 Hz it is 982 Rpm. The calculation results of the slip value
obtained when the frequency is 5 Hz is 3%, at a frequency set of 15 Hz it is
2.67%, while 30 Hz is 2.34%, and the slip value at a frequency of 50 Hz is 1.9%,
it can be concluded Below, the higher the frequency value, the lower the slip
value obtained. The torque value is affected by the motor speed value and the
motor output power, when the motor power is 3,800.71 watts with a speed of
97 Rpm, the torque produced is 124.79 Nm at speed 1, whereas when the motor
power is 30,672.97 watts with a speed of 982 Rpm then the torque produced is
99.57 Nm at speed 4.

Key words: 3 phase induction motor, Variable Speed Drives (VSD) induction

motor electrical system using VSD.
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