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ABSTRAK 

Automatic Voltage Regulator (AVR) berfungsi untuk menstabilkan tegangan, Normalnya 

tegangan PLN berada pada kisaran 220 Volt. Jadi jika tegangan listrik naik menjadi 240 

Volt misalnya, AVR akan bekerja untuk menurunkan tegangan secara otomatis sehingga 

menjadi normal. Begitu juga sebaliknya, jika tegangan listrik turun menjadi 170 Volt, 

maka AVR juga akan bekerja untuk menaikkan tegangan menjadi normal kembali. 

Pengembangan penelitian ini berupa Automatic Voltage Regulator (AVR), Secara umum 

Automatic voltage regulator (AVR) ini menggunkan AutoTranformator, Modul Relay, 

Motor DC, Modul LM2596, Arduino uno, Sensor tegangan, Adaptor Dan LCD. Adaptor 

sebagai komponen supply tegangan DC ke Arduino uno, Arduino Uno sebagai 

mikrokontroller Pengontrol sistem, Sensor PZEM-004T, sebagai sensor pengukur 

tegangan AC (Alternating Current) input dan output, Modul relay yang 

mengontrol pemilihan tegangan dengan sistem saklar yang menggerakan motor 

DC dalam pemilihan tap tegangan pada autotransformator LCD, sebagai sebuah 

LCD penampilan data. Hasil penelitian yang telah dilakukan menunjukkan bahwa 

nilai drop tegangan yang distabilkan oleh AVR berbasis Mikrokontroler tidak 

terlalu besar yakni 0,014% pada beban 100 Watt, 0,005% pada beban 200 Watt, 

0,014% pada beban 300 Watt, 0,018% pada beban 400 Watt dan 0,014% pada 

beban 500 Watt dengan nilai error pengukuran arus pada AVR dengan 

perbandingan alat ukur multimeter sebesar 2,7% pada 100 Watt, 0% pada 200 

Watt, 0,13% pada 300 Watt, 0,05% pada 400 Watt dan 0,25% pada 500 Watt. 

Analisa nilai error yang didapatkan untuk perhitungan nilai arus dengan alat AVR 

sebesar 0,61% pada 100 Watt, 2,04% pada 200 Watt, 2,58% pada 300 Watt, 

2,99% pada 400 Watt dan 3% pada 500 Watt. 

Kata Kunci: Automatic Voltage Regulator, Arduino Uno, Sensor PZEM-004T, 

Slide Regulator, dan Autotransformator. 
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ABSTRACT 

Automatic Voltage Regulator (AVR) functions to stabilize the voltage, Normally 

the PLN voltage is in the range of 220 Volts. So if the voltage rises to 240 Volts 

for example, the AVR will work to automatically lower the voltage so that it 

becomes normal. Likewise, if the voltage drops to 170 Volts, the AVR will also 

work to raise the voltage back to normal. The development of this research is in 

the form of an Automatic Voltage Regulator (AVR), In general, this Automatic 

voltage regulator (AVR) uses an AutoTransformer, Relay Module, DC Motor, 

LM2596 Module, Arduino Uno, Voltage Sensor, Adapter and LCD. Adapter as a 

component of the DC voltage supply to the Arduino Uno, Arduino Uno as a 

microcontroller System controller, PZEM-004T Sensor, as an AC (Alternating 

Current) input and output voltage measuring sensor, Relay module that controls 

the voltage selection with a switch system that moves the DC motor in the 

selection of voltage taps on the autotransformer LCD, as an LCD data display. 

The results of the research that has been conducted show that the voltage drop 

value stabilized by the Microcontroller-based AVR is not too large, namely 

0.014% at a load of 100 Watts, 0.005% at a load of 200 Watts, 0.014% at a load of 

300 Watts, 0.018% at a load of 400 Watts and 0.014% at a load of 500 Watts with 

a current measurement error value on the AVR with a comparison of a multimeter 

measuring instrument of 2.7% at 100 Watts, 0% at 200 Watts, 0.13% at 300 

Watts, 0.05% at 400 Watts and 0.25% at 500 Watts. Analysis of the error values 

obtained for calculating current values with the AVR tool is 0.61% at 100 Watts, 

2.04% at 200 Watts, 2.58% at 300 Watts, 2.99% at 400 Watts and 3% at 500 

Watts. 

Keywords:  Automatic Voltage Regulator, Arduino Uno, PZEM-004T Sensor, 

Slide Regulator, and Autotransformer. 
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