BAB V
KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan

Berdasarkan Pengujian yang telah dilakukan terhadap penelitian Perancangan

Alat Pendeteksi Benda Berdasarkan Warna, Bentuk, Dimensi Dan Berat, maka

dapat disimpulkan sebagai berikut :

1.

Berdasarkan pengujian, sensor infrared berfungsi sesuai dengan
kemampuan jarak yang bisa diatur jarak jangkauannya tergantung yang
Kita inginkan.

Berdasarkan pengujian, Arduino uno berfungsi sebagai otak yang
memerintahkan menggerakan servo untuk menjalankan proses
penyortiran barang.

Berdasarkan pengujian, webcam berfungsi sebagai pembaca dari barang
yang dijalankan dengan menggunakan bahasa pemograman phyton yang di
program warna, bentuk dan dimensi.

Berdasarkan pengujian, loadcell berfungsi sebagai penimbang berat dari
barang yang digerakan arduino uno dan mengimformasikan ke arduino
berat dari barang yang ditimbang.

Berdasarkan pengujian, Nodemcu ESP8266 berfungsi sebagai pengirim
informasi dari hasil barang yang disortir ke handphone atau device karena
bentuk dari inovasi yang tujuannya untuk memudahkan pihak jasa
pengiriman barang.

Berdasarkan pengujian, oled berfungsi sebagai inovasi untuk memudahkan

pihak jasa pengiriman barang untuk melihat proses dari data barang.
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5.2 Saran

Adapun saran dari yang dapat penulis sampaikan terhadap penelitian Perancangan

Alat Pendeteksi Benda Berdasarkan Warna, Bentuk, Dimensi Dan Berat adalah :

1.

Diharapkan kepada peneliti selanjutnya untuk dapat mengembangkan
akurasi dari pendeteksi bentuk agar lebih akurat supaya meminimalisir
error dalam menentukanan bentuk dari benda.

Diharapkan kepada peneliti selanjutnya untuk dapat mengembangkan
akurasi dari pendeteksi dimensi agar lebih akurat supaya meminimalisir
error dalam menentukan dimensi dari benda.

Diharapkan kepada peneliti selanjutnya untuk dapat mengembangkan
akurasi dari pendeteksi warna agar lebih akurat supaya meminimalisir
error dalam menentukan warna dari benda.

Diharapkan kepada peneliti selanjutnya untuk dapat mengembangkan
akurasi dari pendeteksi berat agar lebih akurat supaya meminimalisir error
dalam menentukan berat dari benda.

Diharapkan kepada peneliti selanjutnya untuk dapat mengembangkan
akurasi dari pencahayaan alat karna cahaya sangat mempengaruhi akurasi
dan kinerja alat untuk menentukan warna, bentuk dan dimensi benda.
Diharapkan alat ini bisa direalisasikan pada industri jasa pengiriman

barang.
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