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ABSTRAK 

   Bidang kelistrikan merupakan salah satu bidang yang tidak lepas dari 

perubahan dan perkembangan, terutama pada sekolah-sekolah modern diluar sana 

menggunakan system kontrol secara otomatis agar mempermudah setiap kegiatan 

belajar mengajar. Banyak guru dan siswa yang belum memiliki pemahaman 

mendalam tentang system kontrol dan sistem otomatisasi. Menghasilkan dokumen 

perancanaan kontrol ruangan kelas SMP dengan menyesuaikan penyalaan dan 

pemadaman perangkat ruangan sesuai kebutuhan, dengan menggunakan PLC. Input 

dan output yang digunakan pada setiap ruangan, memiliki input 4 unit yaitu  sensor 

LDR dan  sensor PIR yang digunakan untuk lampu, 1 buah LDR untuk 5 lampu, 

sedangkan outputnya ada 7 unit yaitu 5 lampu dan 2 kipas. Dengan Perancanaan 

yang baik maka pengontrolan ruangan kelas secara otomatis akan memberikan 

dampak positif bagi SMPN 2 Lubuk Basung, perancangan prototype kebutuhan 1 

kelas yang sudah dibuat bekerja dengan baik dan dokumen perencanaan berhasil 

dibuat. 

Kata Kunci:  Instalasi Penerangan berbasis PLC, Sistem Kelistrikan Sekolah, 

Prototype skema kelas 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1. Latar Belakang Masalah 

Penggunaan sistem kontrol elektronik berbasis Programmable Logic 

Controller (PLC) telah semakin luas dalam berbagai bidang, termasuk aplikasi 

pengendalian penerangan di lingkungan industri. PLC merupakan salah satu 

perangkat elektronik yang dapat diprogram untuk melakukan tugas-tugas kontrol 

dan otomasi secara fleksibel, handal, dan efisien. Teknologi PLC memungkinkan 

perancangan sistem kontrol yang lebih mudah diimplementasikan, dipantau, dan 

dipelihara dibandingkan dengan sistem kontrol konvensional. (Hannifannisa, 

Hastuti , 2020) 

Bidang kelistrikan merupakan salah satu bidang yang tidak lepas dari 

perubahan dan perkembangan, terutama pada sekolah-sekolah modern diluar sana 

menggunakan system kontrol secara otomatis agar mempermudah setiap kegiatan 

belajar mengajar. Banyak guru dan siswa yang belum memiliki pemahaman 

mendalam tentang system kontrol dan sistem otomatisasi. Hal ini dapat 

menghambat penerapan sistem dan pengelolaan perangkat yang efektif. 

(Hannifannisa, Hastuti , 2020) 

Maka dari itu melalui penelitian ini, akan dirancang suatu sistem kontrol 

perangkat ruangan berbasis PLC yang dapat menjamin keandalan, fleksibilitas, dan 

efisiensi penggunaan energi di lingkungan industri. Sistem kontrol ini akan 

dilengkapi dengan antarmuka yang memudahkan pengoperasian dan pemantauan, 

serta dapat diintegrasikan dengan sistem otomasi lainnya yang ada di lingkungan 

sekolah. (Alfian Aziz Setiawan,2015) 

Dengan adanya sistem kontrol perangkat ruangan berbasis PLC ini, 

diharapkan dapat memberikan kontribusi dalam meningkatkan kinerja, efisiensi, 

dan manajemen sistem penerangan di lingkungan industri. Selain itu, penelitian ini 

juga dapat menjadi referensi bagi pengembangan sistem kontrol berbasis PLC 

untuk aplikasi lainnya. (Said, 2012 : 2). 
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  Profil SMPN 2 Lubuk Basung, yang terletak di Korong Balai satu, Nagari 

Manggopoh, Kecematan Lubuk Basung, Kabupaten Agam, Provinsi Sumatera 

Barat yang berakreditasi A, SMP negeri ini pertama kali berdiri pada tahun 1974. 

Pada waktu ini SMP Negeri 2 Lubuk Basung masih menggunakan program 

kurikulum belajar SMP 2013. SMP Negeri 2 Lubuk Basung memiliki kepala 

sekolah dengan nama Jusoni Erni Ganti ditangani oleh seorang operator yang 

bernama Elpaherni. SMP Negeri 2 Lubuk Basung merupakan salah satu sekolah 

terfavorite di daerah lubukbasung kabupaten agam, Sekolah SMP Negeri 2 Lubuk 

Basung juga sudah banyak banyak mendaptkan pertasi serta merupakan sekolah 

terbaik di manggopoh lubuk basung kabupaten agam.  

1.2  Perumusan Masalah 

 Berdasarkan latar belakang  yang telah disebutkan, maka perumusan masalah  

dalam penelitian ini adalah sebagai berikut: 

1. Bagaimana merancang sistem kontrol perangkat ruangan yang dapat 

mengatur penyalaan dan pemadaman lampu secara otomatis berdasarkan 

waktu dan sensor?  

2. Bagaimana mendapatkan unjuk kerja sistem kontrol perangkat ruangan 

berbasis PLC yang telah dirancang?  

1.3 Tujuan Penelitian 

  Berdasarkan perumusan masalah yang telah disebutkan, maka tujuan penelitian 

dalam penelitian ini adalah sebagai berikut : 

1. Menghasilkan dokumen perancanaan kontrol ruangan kelas SMP dengan 

menyesuaikan penyalaan dan pemadaman perangkat ruangan sesuai 

kebutuhan, dengan menggunakan PLC. 

2. Menghasilkan prototype kontrol ruangan kelas. 

1.4 Batasan Masalah 

1 Sistem yang dirancang meliputi pengaturan penyalaan dan pemadaman 

lampu, kipas angin,gerbang utama dengan pengaturan pencahayaan 

dibawah 300 flux agar sensor LDR bisa untuk menghidupkan lampu pada 

ruangan. 



I-3 

 

  UNIVERSITAS BUNG HATTA 

 

2 Pemrograman PLC hanya mencakup logika kontrol dasar untuk pengaturan 

penyalaan dan pemadaman lampu, kipas angin,gerbang utama 

3 Prototype dibuat untuk keperluan 1 kelas. 

1.5  Manfaat Penelitian 

1. Mempermudah petugas keamanan untuk mengotrol atau mengatur 

penyalaan dan mematikan lampu, kipas angin dan gerbang utama secara 

otomatis berdasarkan waktu. 

2. Meminimalisir pembosoran energi listrik, meningkatkan keamanan dan 

kenyamanan sekolah dari hal-hal yang meyebabkan kerugian. 

1.6 Sistematika Penulisan 

Untuk memberikan gambaran umum dari keseluruhan penelitian ini yang 

disusun berdasarkan sistematika penulisan yang terdiri dari : 

 

BAB I : PENDAHULUAN 

Bab ini mencakup latar belakang masalah, rumusan 

masalah, batasan masalah, tujuan masalah, manfaat 

masalah, serta sistematika penulisan. 

BAB II : TINJAUAN PUSTAKA 

Bab ini menjelaskan tentang pokok pembahasan teori-teori 

yang merupakan penunjang  dalam pelaksanaan penulisan 

tugas akhir. 

BAB  III :  METODE PENELITIAN 

Bab ini akan dipaparkan tentang tempat dan waktu 

penelitian, alat dan bahan penelitian, alur penelitian.  

BAB IV : HASIL DAN PEMBAHASAN 

Bab ini berisi gambaran umum objek penelitian, deksripsi 

data penelitian, analisis dan pembahasan hasil penelitian. 

BAB  V : PENUTUP 

Bab ini adalah bab terakhir dari penulisan skripsi ini yang 

berisi kesimpulan dan saran.  


