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ABSTRAK 

 

Sepeda listrik sekarang sedang berkembang dalam hal yang baru untuk 

digunakan  dari kalangan dewasa sampai kalangan kanak kanak sekarang sudah 

banyak digunakan. Demi menjaga keamanan peralatan dan pengguna perlu 

dibuatkan sistem monitoring penggunaan sepeda listrik, Sepeda listrik merupakan 

sebuah transportasi berpergian yang ramah lingkungan. Sepeda listrik ini juga bisa 

digunakan sebagai fasilitas olahraga. Salah satu permasalahan yang sering terjadi 

pada sepeda listrik adalah kegagalan baterai, pengguna tidak bisa melihat lokasi 

sepeda listrik apabila mengalami pencurian. oleh sebab itu pada proyek akhir ini 

dibuat alat sistem monitoring kapasitas baterai, posisi pelacakan sepeda listrik 

menggunakan GPS dengan menambahkan fitur Internet of Things menggunakan 

APP inventor  untuk menampilkan data tegangan, persentase baterai, latitude,dan 

longtitude. Tujuan dari proyek akhir ini untuk membuat alat yang bisa menampilkan 

kapasitas baterai, timer dan lokasi secara langsung pada kendaraan melalui aplikasi 

smartphone. 

 

Kata Kunci : Kapasitas Baterai, Presentase baterai, GPS 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang Masalah 

Sepeda listrik merupakan sebuah alat transportasi ramah lingkungan. 

Karena ramah lingkungan dan dapat melakukan penghematan energi dan 

biaya jangka panjang, sepeda listrik ini juga didesain untuk mengurangi 

emisi dari kendaraan bahan bakar minyak serta dapat digunakan untuk 

sarana rekreasi, fitness dan olahraga lainya. Sepeda listrik ini menggunakan 

baterai isi ulang, sepeda ini juga dapat melaju dengan kecepatan 25 hingga 

32 Km/h (16-20 mph), sedangkan pada varietas yang lebih bertenaga 

biasanya dapat melaju hingga kecepatan lebih dari 45 Km/h (28 mph) (J. 

David Goodman at al, 2010). Beberapa masalah yang sering terjadi pada 

sepeda listrik yaitu kegagalan baterai yang dapat mempengaruhi seluruh 

sistem kendaraan, tiba-tiba lowbattery, permasalahan lainnya yaitu kita 

tidak dapat melihat posisi sepeda listrik. 

Menurut penelitian Tasya Thifani DKK (2022), dengan jurnal 

penelitian sistem monitoring baterai dan location tracking berbasis 

telegram. Pada penelitian tersebut sistem monitoring dengan 

mikrokontroler Esp8266 yang dibuat hanya menampilkan tegangan baterai 

serta marker GPS yang dikirim ke aplikasi telegram dengan mengakses link 

yang terkirim. Kemudian pada penelitian Faizal Norman Dkk (2022), 

dengan jurnal penelitian yang berjudul sistem monitoring kapasitas baterai 

kendaraan listrik berbasis Internet of Things menggunakan Blynk dengan 

menambahkan fitur ECO-Drive dan mikrokontroler menggunakan arduino 

uno,pada penelitian tersebut sistem monitoring hanya bisa memantau jarak 

tempuh sepeda listrik dan kapasits baterai yang digunakan.  

Menurut penelitian Tasya Thifani DKK (2022), dengan jurnal 

penelitian sistem monitoring baterai dan location tracking berbasis 

telegram. Pada penelitian tersebut sistem monitoring dengan 
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mikrokontroler Esp8266 yang dibuat hanya menampilkan tegangan baterai 

serta marker GPS yang dikirim ke aplikasi telegram dengan mengakses link 

yang terkirim. Kemudian pada penelitian Faizal Norman Dkk (2022), 

dengan jurnal penelitian yang berjudul sistem monitoring kapasitas baterai 

kendaraan listrik berbasis Internet of Things menggunakan Blynk dengan 

menambahkan fitur ECO-Drive dan mikrokontroler menggunakan arduino 

uno, pada penelitian tersebut sistem monitoring hanya bisa memantau jarak 

tempuh sepeda listrik dan kapasits baterai yang digunakan. 

Ketersediaan berdasarkan permasalahan yang telah dibahas diatas 

bahwasanya pentingnya ada monitoring terhadap sepeda listrik. Oleh 

karena itu setelah mencari referensi mengenai sistem monitoring sepeda 

listrik, diperoleh ide pembuatan proyek akhir ini dengan mengembangkan 

alat untuk monitoring kapasitas baterai,tegangan baterai,tracking location 

sepeda pada saat digunakan dan waktu penggunaan pada sepeda listrik. 

Dimana alat yang akan dibuat sudah berbasis internet of things alat ini 

dibuat dengan menggunakan mikrokontoler NodeMCU ESP8266 

kemudian menggunakan aplikasi app inventor sebagai media monitoring 

sepeda listrik tersebut. Alat ini dibuat agar pengguna dapat memantau daya 

baterai sepeda yang digunakan,seperti pemantauan presentase 

baterai,tegangan baterai,dapat melacak lokasi serta dapat melihat waktu 

pemakaian pada sepeda listrik. Alat ini juga dibuat dengan tujuan agar 

pengguna dapat mengamankan sepeda apabila terjadi pencurian, pengguna 

dapat melacak sepeda tersebut dengan menggunakan smartphone. 
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1.2 Perumusan Masalah  

Berdasarkan latar belakang diatas dapat dirumuskan permasalahan 

sebagai berikut :  

1. Bagaimana membuat alat yang dapat memonitoring kapasitas 

baterai,presentasi baterai dan posisi sepeda pada saat digunakan?  

2. Bagaimana cara membuat program sistem monitoring yang dapat 

mengetahui kapasitas baterai, dan letak posisi pada alat yang dibuat? 

3. Bagaimana cara membuat aplikasi untuk menampilkan kapasitas 

baterai, presentase baterai dan menampilkan posisi pengguna sepeda 

?  

 

1.3 Batasan Masalah  

Dalam penulisan pembatasan masalah hanya melengkapi hal 

berikut :  

1. Mengetahui NodeMCU, modul gps, lcd dan buck converter untuk 

memonitoring sepeda listrik. 

2. Menggunakan sepeda listrik dengan kapasitas baterai yang akan 

dimonitoring dengan waktu pemakaian yang akan di tempuh.  

3. Mengetahui persentase pada baterai yang digunakan pada jarak 

tempuh tertentu . 

 

1.4 Tujuan  

Tujuan yang ingin dicapai adalah sebagai berikut :  

1. Membuat alat atau menambah inovasi pada  sepeda listrik. 

2. Membuat pemrograman pada sofwtware arduino IDE dan Mitt app 

inventor untuk memonitoring kapasitas baterai, posisi tracking dan 

persentase pada baterai. 

3. Membantu mengetahui posisi sepeda listrik sedang digunakan oleh 

seseorang yang tidak bertanggung jawab. 
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1.5 Manfaat Penelitian 

Adapun manfaat dari penelitian ini adalah sebagai berikut: 

1. Bagi Penulis:  

a. Untuk menerapkan ilmu dan teori yang diperoleh selama 

perkuliahan.  

b. Agar lebih mengerti tentang memonitoring dan menambah 

spesifikasi pada sepeda listrik. 

2. Bagi Masyarakat:  

Dapat mempermudah masyarakat untuk tetap bisa menggunakan 

sepeda listrik dan lebih mudah memahami spesifikasi sepeda listrik. 

3. Bagi Mahasiswa dan Pembaca:  

Dapat menjadi referensi bacaan dan informasi khususnya bagi para 

mahasiswa Teknik Elektro yang sedang menyusun Tugas Akhir 

dengan pokok permasalahan yang sama


