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ABSTRAK 

M. Darmawan : Perancangan Sistem Monitoring Autogrease pada Motor Induksi 

Tiga Fasa Bharat Bijlee 250 kW Berbasis Arduino 

 

 Dalam dunia industri maupun manukfaktur motor induksi merupakan 

pengerak utama dalam proses produksi. Salah satu masalah umum yang dapat 

mengakibatkan kerusakan pada motor induksi adalah kerusakan pada bearing atau 

bantalan, yang sering kali disebabkan oleh pelumasan yang tidak optimal. 

pelumasan manual yang sering dilakukan saat ini tidak sesuai dengan jumlah 

grease yang dibutuhkan bearing, yang dapat menyebabkan over grease atau under 

grease pada bearing. Untuk mengatasi permasalahan tersebut , penulis merancang 

sistem monitoring pelumasan otomatis (autogrease) dengan menggunakan 

arduino sebagai microcontrollernya. Sistem ini di lengkapi dengan tiga sensor 

untuk monitoring kondisi bearing yaitu sensor vibrasi piezoelectric sensor 

temperature infrared GY-906 dan sensor sound KY-038. Sistem monitoring 

autogrease  ini menggunakan motor steper sebagai pengerak utama untuk 

mendorong grease sesuai dengan jumlah grease yang di butuhkan bearing, 

dengan adanya sistem ini, diharapkan dapat meningkatkan keandalan operasi 

motor induksi, mengurangi downtime, dan meminimalisir kerusakan pada bearing 

motor serta memastikan proses produksi berjalan dengan lebih efisien dan aman. 

 

Kata Kunci : Autogrease, Arduino, Temperature Sensor, Vibrasi Sensor, Sound 

Sensor, Motor Steper. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

1.1 Latar Belakang Masalah 

Motor induksi merupakan komponen yang sering digunakan sebagai 

penggerak utama operasi di dunia industri maupun manufaktur. meskipun begitu 

ada saatnya motor induksi mengalami kerusakan sehingga harus menghentikan 

operasinya. kerusakan pada motor induksi umumnya terjadi karena kerusakan 

pada bearing (bantalan) motor, untuk itu perlu tindakan perawatan dan 

pencegahan yang dapat di lakukan yaitu dengan pemberian pelumasan pada 

bearing motor induksi, pelumasan yang efektif merupakan elemen penting dalam 

menjaga kinerja motor induksi, pelumas seperti grease (gemuk) digunakan untuk 

mengurang noise, memperpanjang umur bearing (bantalan), melindungi 

permukaan logam dari keausan dan mengurangi kenaikan temperature pada 

bearing motor. 

Penggunaan grease (pelumas) yang tepat sangat penting untuk menghindari 

kerusakan pada bearing motor, saat ini proses pelumasan di lakukan secara 

manual tanpa mengetaui jumlah grease yang di berikan sehingga proses 

pemberian grease ke bearing motor tidak optimal, akibatnya grease yang di 

berikan akan melebihi kapasitas bearing (over grease) atau kekurangan grease 

(under grease). Jika pelumasan yang di berikan pada bearing over grease maka 

grease akan masuk ke winding motor yang menyebabkan winding menjadi 

lembab dan komponen pada winding akan short circuit dan jika pelumasan yang 

di berikan pada bearing motor kurang (under grease) akan menyebabkan bearing 

akan kehausan lebih cepat yang sehingga bearing motor akan menghasilkan panas 

yang berlebih dan suara motor akan kasar, jika kondisi ini di biarkan bearing 

motor akan rusak dan motor tidak dapat di operasikan kembali untuk proses 

produksi. 
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Untuk mengatasi masalah ini, sistem pelumasan otomatis (autogrease) yang 

efektif dapat di implementasikan untuk proses pemberian pelumasan pada 

bearing, dimana penulis merancang system monitoring autogrease pada bearing 

motor induksi yang di lengkapi dengan arduino sebagai microcontrolernya yang 

mampu memberikan jumlah grease sesuai jenis bearing yang di gunakan dan di 

lengkapi tiga sensor yang bisa memonitoring kondisi motor jika mengalami 

vibrasi, kenaikan temperature, dan suara motor kasar (noise). Dengan 

mengunakan system monitoring autogrease ini diharapkan dapat mengindetifikasi 

masalah sebelum kerusakan lebih lanjut terhadap motor induksi yang di gunakan. 

1.2 Rumusan Masalah 

Dalam penulisan skripsi ini ada beberapa hal yang akan di bahas, 

diantaranya yaitu : 

1. Bagaimana membuat sistem autogrease yang dapat memompakan grease 

(gemuk) agar bearing tidak over grease dan under grease ? 

2. Bagaimana merancang sistem yang dapat memonitoring keadaan vibrasi, suhu 

dan noise pada bearing motor saat autogrease bekerja ? 

3. Bagaimana membuat sistem autogrease yang dapat memompakan grease 

(gemuk) ketika bearing motor mengalami kenaikan suhu ? 

 

1.3 Batasan Masalah 

Dalam penulisan skripsi ini, berbagai batasan yang di tetapkan agar 

memudahkan pembahasan dan memfokuskan pada hal yang ingin di teliti saja. 

Adapun batasan masalah yang ditetapkan adalah : 

1. System Autogrease (gemuk) ini hanya mampu untuk melubrikasi 1 buah 

bearing saja.  

2. Sistem monitoring autogrease ini mengunakan tiga sensor sebagai 

indikatornya yaitu sensor getaran (vibrasi) piezoelectric, sensor suhu GY-906 

dan sensor sound KY 038. 

3. Sistem autogrease bekerja hanya ketika terjadi kenaikan suhu pada bearing 

motor. 
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4. Pada penelitian ini tidak membahas system mekanikal pada bearing motor 

induksi 

 

1.4 Tujuan Penelitian 

Tujuan dari penelitian Perancangan Sistem Monitoring Autogrease  

pada Motor Induksi Tiga Fasa Bharat Bijlee 150 kW Berbasis Arduino sebagai 

berikut : 

1. Membuat sistem Autogrease yang dapat memompa grease (gemuk) sesuai 

dengan jumlah grease yang di butuhkan bearing. 

2. Merancang dan mengembangkan sistem autogrese yang dapat memantau 

kondisi motor berdasarkan temperatur, vibrasi, dan noise secara real time 

1.5 Manfaat Penelitian 

Adapun manfaat penelitian ini adalah : 

1. Mengurangi kerugian pada proses produksi (stop plant) yang di timbulkan 

akibat kerusakan bearing motor yang berdampak motor stop dan tidak dapat 

beoperasi kembali. 

2. Mengurangi risiko kerusakan komponen akibat overgrease atau 

undergrease 

3. Dengan sistem Monitoring ini memungkinkan perawatan yang lebih 

terencana dan mengurangi kemungkinan kerusakan besar. 

4. Mengurangi kerusakan dini dan meningkatkan umur pakai (lifetime) bearing 

serta performa motor secara  keseluruhan. 
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