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ABSTRAK 

 

 Perkembangan teknologi mempengaruhi semua aspek kehidupan, semua 

dituntut untuk dikembangkan secara otomatis. Salah satunya dalam penyediaan air 

bersih. Air merupakan sumber kehidupan manusia, dan seiring dengan 

perkembangan zaman, ketersediaan air bersih semakin terbatas. Sehingga 

diperlukan suatu perencanaan alat yang membantu dalam penyediaan air bersih 

agar efisien. Begitu juga dengan penyediaan air bersih di PT PELINDO II Teluk 

Bayur, yang akan dikontrol dan dioperasikan secara otomatis dengan perencanaan 

sistem kelistrikan dan kontrol pada gedung baru. Pada kondisi saat ini, belum 

terdapat penyediaan air bersih pada PT PELINDO II Teluk bayur. Maka, 

berdasarkan hal tersebut direncanakan sistem kelistrikan dan kontrol pada 

penyediaan air bersih, Penyediaan air bersih yang akan direncanakan adalah 

menggunakan sistem yang otomatis. Hal ini diperlukan pada proses pengisian dan 

monitoring yang untuk mencek keadaan tangki. PT Pelindo II Teluk Bayur sedang 

membangun beberapa gedung, dan disini penulis merencanakan sistem kontrol 

penyediaan air bersih otomatis menggunakan PLC. Hal ini bertujuan agar 

pengiasian tangki dapat dilakukan dengan efektif tanpa harus memonitoring ke 

lapangan. pada sistem kelistrikan dan kontrol pada penyediaan air bersih ini 

didapatkan nilai Iratting MCb=6,775A,kontaktor=6,775A, Sehingga Iratting MCB 

dan Kontaktor yang dipakai pada perencanaan ini 16A. Tabel pengujian 

menyatakan bahwa sistem kontrol bekerja dengan diuji. 

 

Kata kunci : penyediaan air bersih, MCB ,kontaktor,TOR 
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ABSTRACT 

 

 Technological developments affect all aspects of life, all are required to 

be developed automatically. One of them is in the provision of clean water. Water 

is the source of human life, and along with the times, the availability of clean 

water is increasingly limited. So we need a planning tool that helps in the 

provision of clean water to be efficient. Likewise with the provision of clean 

water at PT PELINDO II Teluk Bayur, which will be controlled and operated 

automatically by planning the electrical system and controlling the supply of clean 

water. At the current condition, there is no clean water supply at PT PELINDO II 

Teluk Bayur. So, based on this, an electrical and control system for the provision 

of clean water is planned. The planned supply of clean water is to use an 

automatic system. In other industries, there are still many who use manual control 

of clean water supply. This affects the ineffective filling process and the 

monitoring process that is always carried out to check the state of the tank. So, PT 

Pelindo II Teluk Bayur is building several buildings, and here the author is 

planning an automatic clean water supply control system using PLC. This is so 

that the tank filling can be done effectively without having to monitor it in the 

field. in the electrical and control system for the supply of clean water, the value 

of Iratting MCb = 6.775A, contactor = 6.775A, so that the Iratting MCB and 

contactor used in this plan are 16A. 

 

Keywords: clean water supply, MCB, contactor, TOR 
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